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Technik & Architektur

Die Kniehebelkonstruktion zur Ölversorgung des Pleuellagers eines Schiffsdieselmotors ist 
dynamisch belastet und müssen in engen Bauraumgrenzen funktionieren. Es soll ein 
alternatives Verfahren zur Dauerfestigkeitsbetrachtung erarbeitet werden.

Zur Lösung wurde ein mathematisches Modell erarbeitet, 
das die Kinematik und Schnittgrössen der Kniehebel 
beschreibt. Teile dieses Modell wurde durch eine Siemens 
NX MotionSim validiert. Ergänzend wurde ein 
Dauerfestigkeitsnachweis nach FKM-Richtlinie integriert.
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Ergebnisse

Mathematische Beschreibung der Beanspruchungen Kollisionskontrolle

Kniehebel für Ölversorgung eines Schiffsdieselmotors

Das mathematische Model wurde ins Python migriert, um 
als Grundlage für verschiedene Optimierungsalgorithmen 
eine numerische Optimierung zu ermöglichen.
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