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Kniehebel fir Olversorgung eines Schiffsdieselmotors
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X92 Schiffsdieselmotor der WinGD Mathematische Beschreibung der Kinematik

Problemstellung

Die Kniehebelkonstruktion zur Olversorgung des Pleuellagers eines Schiffsdieselmotors ist
dynamisch belastet und mussen in engen Bauraumgrenzen funktionieren. Es soll ein
alternatives Verfahren zur Dauerfestigkeitsbetrachtung erarbeitet werden.
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Mathematische Beschreibung der Beanspruchungen Kollisionskontrolle
Lﬁsungskonzept Sven Geisseler
Zur Losung wurde ein mathematisches Modell erarbeitet, ﬁfo‘;pt{bee:gega?:t/;i“ptbetre“e””
das die Kinematik und Schnittgrossen der Kniehebel
beschreibt. Teile dieses Modell wurde durch eine Siemens Experte/Expertin

_ _ o y _ Dr. Giovanni Mastrogiacomo
NX MotionSim validiert. Erganzend wurde ein
Dauerfestigkeitsnachweis nach FKM-Richtlinie integriert. \fvﬁggi;at'onspart”er
Ergebnisse

Das mathematische Model wurde ins Python migriert, um

als Grundlage fur verschiedene Optimierungsalgorithmen MN Gi ,
eine numerische Optimierung zu ermoglichen.
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